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1. Sicherheitshinweise

! A Warnung - Lesen Sie die Bedienungsanlei- = A Warnung - Das rotierende Messer
I:E tung, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen. *O nicht berthren.

|

e Der Betreiber tragt die Verantwortung fiir alle Unfélle oder Schaden, die andere Personen oder deren Eigen-
tum betreffen.

e Fir den sicheren Gebrauch und die Wartung des Navimow Mahers und seiner Ladestation ist es wichtig, die
Anweisungen und Warnhinweise in diesem Handbuch zu befolgen.

e Das Navimow-Programm, im Folgenden ,Service App“, sollte nur von geschulten Personen bedient werden.

e Vor der Einleitung einer RMA-Reparatur (Return Merchandise Authorization) missen die Messer des Mahers
ausgebaut werden und wahrend der gesamten Reparatur- und Testphase entfernt bleiben. Die Messer sollten
erst nach Abschluss aller Fahrzeugtests wieder angebracht werden.

Schritte zum Entfernen der Messer

WARNUNG: Vermeiden Sie unbedingt die Verwendung von elektrischen oder pneumatischen Schraubendrehern
zum Entfernen der Messer. Es sollten nur manuelle Schraubendreher verwendet werden. Die Verletzungsgefahr
durch schnell rotierende Messer ist erheblich.

HAVIMOW Sicherheitshinweise



2. Service App Download & Konto
Die Navimow Service App ist jetzt sowohl fir Android als auch fiir iOS verfiigbar.

Sie kdnnen sie installieren, indem Sie im Google Play Store oder im Apple App Store nach ,,Navimow Service”
suchen.

Bitte wenden Sie sich an den Navimow-Kundendienst, um das erforderliche Formular zur Aktivierung Ihres Ser-
vice-App-Kontos auszufillen.

E-Mail an theunissen@telsnig.de

Melden Sie sich mit dem bereitgestellten Konto und Passwort bei der Service-App an. Bitte beachten Sie, dass ein
einzelnes Service-Konto auf bis zu fiinf Android-Geraten genutzt werden kann. Wenn Sie Zugriff auf mehr als finf
Gerate benotigen, wenden Sie sich bitte an das Navimow-Kundendienstteam, um zusatzliche Konten anzufordern.

09:30 » >odil

Navimow Service

' Ich habe die
Benutzervereinbarung und die
Datenschutzrichtlinie gelesen
und stimme diesen zu

Ver: 1.4.81
Build: 1770802294721
ID: 1ef13f1c576a381a30fbebad3bc28c92

Service App Einloggen

Die Kunden sollten dartber informiert werden, dass sie immer sowohl den Maher als auch die Ladestation zusam-
men zur Reparatur einschicken sollten. So wird sichergestellt, dass beide Komponenten griindlich gewartet und
geprift werden.

e Beachten Sie, dass ein einzelnes Konto nur auf einem Gerat gleichzeitig angemeldet sein kann. Wenn Sie ver-

suchen, sich auf einem neuen Gerat anzumelden, wird der Anmeldestatus des vorherigen Gerats automatisch
widerrufen.

NAVIMOW Service App Download und Konto



3.

Hauptfunktionen

Wenn Sie die Service App starten, werden Sie aufgefordert, das Navimow-Modell auszuwahlen, an dem Sie einen
Service durchfliihren méchten. Nach |hrer Auswahl sucht die Service App ausschliefSlich nach Mahern, die dem ge-
wahlten Modell entsprechen, und zeigt diese an.

Die Service App umfasst finf Hauptfunktionen, die in der Navimow H-Serie, i-Serie und X-Serie einheitlich sind.
Unterschiede treten hauptsachlich bei spezifischen Funktionen oder Arbeitsabldaufen auf, die fir jede Serie einzig-
artig sind.

Wenn Sie zu einem anderen Modell wechseln mochten, gehen Sie bitte zurlick zum Abschnitt ,,Navimow auswah-

len

“"

09:30 » >4l

< Navimow auswahlen

| H-Serie  H-Serie

e Gl @

H1 H2
X-Serie
i Serie
Terranox
e 'Qz
i i2 LiDAR

i2 AWD

X-Serie

Do -

09:32 » 3040

Kundendienst

Fehlersuche und
Fahrzeugtest

o Erkennung von Fehlern vor der

G Reparatur und Durchfiihrung der
vollstandigen Fahrzeugpriifung
nach der Reparatur

RMA-Reparatur

O Ersetzen Sie Teile und

synchronisieren Sie die neuen PN
und SN-Verkniipfungen.

Fahrzeug-Praxistest

ﬂ Testen Sie GPS-Probleme in einer
AuBenumgebung

OTA-Verwaltung

g Aktualisieren Sie Navimow auf die
neueste Firmware-Version

Werkzeuge

B

Méhrobotereinstellungen d@ndern

Service App Navimow und Hauptfunktionen auswahlen

Fehlersuche und Fahrzeugtest

Identifizieren Sie Fehler, bevor Sie mit der Reparatur beginnen, und fiihren
Sie nach der Reparatur einen umfassenden Fahrzeugtest durch, um die volle
Funktionalitat sicherzustellen.

RMA-Reparatur

Tauschen Sie fehlerhafte Teile aus und synchronisieren Sie die neuen Links
fiir Produktnummer (PN) und Seriennummer (SN)

Fahrzeug-Praxistest

Priifen Sie GNSS-bezogene Probleme im Freien durch intensive Tests.

OTA-Verwaltung

Aktualisieren Sie den Navimow mit Hilfe von Over-The-Air (OTA)-Updates
auf die neueste Firmwareversion.

Werkzeuge

Passen Sie die Mahwerkseinstellungen Gber die Toolbox-Funktion an.

NAVIMOW

Hauptfunktionen



4. Fehlersuche & Fahrzeugtest

Die Funktion ,Fehlersuche & Fahrzeugtest” dient dazu, die normale Funktion der Mdaherkomponenten durch eine

Reihe umfassender Tests zu liberprifen.

Bitte stellen Sie sicher, dass der Maher auf die neueste Firmwareversion aktualisiert ist, bevor Sie den Test durch-

fahren.

Beim Aufrufen der Funktion , Fehlersuche & Fahrzeugtest” wird die Service App eine Suche nach Mahern in der

Nahe starten und eine Liste anzeigen. Um den fir die Wartung vorgesehenen Maher zu verbinden, tippen Sie ein-

fach auf die orangefarbene Schaltflache auf der rechten Seite.

1 Gerat(e) in der Nahe <
gefunden

Bitte verbinden Sie |hr Geréat

\.’/ S4THA2436K0533 °

Verbunden

Bestatigen

Maher auswahlen zum Verbinden

Falls der Maher gerade nicht mit einem WiFi-Netzwerk verbunden ist, fordert die Service App Sie auf, die Verbin-

dung herzustellen. Es ist wichtig, eine Verbindung zu einem WiFi-Netzwerk mit Internetzugang herzustellen, da

dies eine Voraussetzung fir bestimmte Testfunktionen im weiteren Verlauf des Programms ist.

Wenn der Maher der Navimow H1-Serie mit einem 4G-Netzwerk verbunden ist, kann die Service App Sie aufgrund
von Hardwarebeschrankungen nicht auffordern, den Maher auf ein WiFi-Netzwerk umzuschalten. Wenn der WiFi-
Test erforderlich ist, schalten Sie den Maher bitte manuell auf das WiFi-Netzwerk um, bevor Sie den Fahrzeugtest

durchfiihren, indem Sie zur Funktion , Toolbox“ navigieren und , Netzwerkmanagement“ auswahlen.

NAVIMOW Fehlersuche & Fahrzeugtest



de al TGO @ Q% (%82 % @m 10:08

< WLAN-Verbindung

WLAN-Netzwerk
FRITZ!Box Gastzugang

Passwort Achtung

Bitte bestatigen Sie die folgenden Punkte,
bevor Sie den vollstandigen Fahrzeugtest
durchfihren

Der Mahroboter unterstiitzt das 5G-Netz derzeit
noch nicht. WLAN-Netzwerkname und Passwort

) 1. Entfernen Sie die Messerklingen, um
durfen keine Sonderzeichen enthalten 5

mogliche Schnitte wahrend des Tests zu
vermeiden

2. Der Mahroboter und die App sind tber
Bluetooth stabil verbunden

3. Der Méahroboter kann starke WLAN- und
GPRS-Signale empfangen

4. Der Mahroboter und die Ladestation sind

erfolgreich gekoppelt und der M&hroboter
S rend des Tests nicht zu weit von der
adestation entfernt

5. Der Akkuladestand liegt tiber 20 %.

6. Der Mahroboter und die Ladestation
haben die neueste Firmware-Version

Verbinden
Verstanden

< ©) O

Einrichten der WiFi-Verbindung (optional) und MaBnahmen vor der Priifung

Vor der Durchfiihrung des vollstandigen Fahrzeugtests ist Folgendes sicherzustellen:

Die Messer sind entfernt, um mogliche Verletzungen wahrend des Tests zu verhindern.
e Zwischen dem Maher und der App besteht eine stabile Bluetooth Verbindung.

e Der Mdher empfangt starke WiFi- und 4G-Signale.

e Der Batteriestand des Mahers liegt tGber 20%.

e Der Maher und die Ladestation sind ordnungsgemaR gekoppelt und der Maher bleibt wahrend des Tests in der
Nihe der Ladestation (fiir die Serien H1/i1/i2AWD).

e Wenn der Navimow Trimmer installiert ist, entfernen Sie die Kabel, um mogliche Schnittverletzungen wahrend
des Tests zu vermeiden (fiir die X3-Serie).

e Der Maher und die Antenne(n) wurden erfolgreich gekoppelt und der Maher befindet sich wahrend des Tests
in Reichweite der Antenne(n) (fiir die X3-Serie & X4-Serie).

e Auf dem Maher und der/den Antenne(n) ist die neueste Firmware-Version (fur die X3-Serie X4-Serie) instal-
liert.

NAVIMOW Fehlersuche & Fahrzeugtest



Im Gegensatz zu den Rasenméahern der H1, i1/i2AWD-Serie unterstitzt die H2, i2 Lidar/i2 Lidar Pro, X3-Serie, X4-

Serie sowohl 2,4-GHz- als auch 5-GHz-WLAN.

Das 2,4-GHz-Band muss getestet werden.

Wenn in bestimmten Arbeitsbereichen eine 5-GHz-WLAN-Verbindung verfligbar ist, wird empfohlen, die 5-GHz-
Verbindung zu testen. Wenn die 5-GHz-WLAN-Verbindung nicht verflgbar ist, kdnnen Sie die 5-GHz-WLAN-Test-

schritte Uberspringen, um unnotige Fehler im Bericht zu vermeiden. Bevor Sie mit dem vollstandigen Fahrzeugtest

beginnen, werden Sie aufgefordert, entweder zu Uberspringen oder eine Verbindung herzustellen, wie unten

dargestellt.

NAVIMOW

& Wi-Fi connection (2.4 GHz)

Wi-Fi network >
Segway-Ninebot-Guest

Password O

Connect the mower to a 2.4 GHz network.
The name of the Wi-Fi network and its
password should not contain any special
characters.

Einrichtung der 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung der X-Serie

< Wi-Fi connection (5 GHz)

Wi-Fi network

Wi-Fi network

Password

Password

1.Connect the mower to a 5 GHz network.
The name of the Wi-Fi network and its
password should not contain any special
characters.

2.If the local area is not in the coverage
of 5 GHz networks, tap 'Skip. If a 5

GHz network is available, to test it, tap
‘Connect’.

Einrichtung der 5-GHz-WLAN-Verbin-

dung der X-Serie (optional)

Fehlersuche & Fahrzeugtest



Im Gegensatz zu den Mahern der H- und i-Serie unterstiitzt der Maher der X-Serie maximal zwei Antennen. Daher
muss vor Beginn des vollstandigen Fahrzeugtests mindestens eine Antenne fir den Test ausgewahlt werden. Wie
in der folgenden Abbildung dargestellt.

Choose at least 1 antenna

Primary ' Online

PN: Z030BYM24IRC0081
Flash now

Signal enhancement | Online

PN: Z030BYM24IRC0039
Flash now

Auswahl der Antenne(n) der X-Serie vor dem Test

Es zeigt an, dass derzeit zwei Antennen mit dem Maher gekoppelt sind. ,Online” bedeutet, dass eine Kommuni-
kation zwischen der Antenne und dem Méher erkannt wird, wahrend ,,Offline” das Fehlen einer Kommunikation
anzeigt. Der Offline-Status kann unter anderem darauf zuriickzufiihren sein, dass die Antenne nicht mit Strom ver-
sorgt wird, nicht mit dem Maher gekoppelt ist oder zu weit vom Maher entfernt positioniert ist.

Durch Tippen auf ,Jetzt Flashen” blinkt eine Anzeigeleuchte unter der entsprechenden Antenne, um sie leichter zu
finden.

e Um die Genauigkeit der Testergebnisse zu gewahrleisten, stellen Sie bitte sicher, dass die ausgewdhlte(n)
Antenne(n) online ist/sind und sich in einem Abstand von maximal 1 Meter zum Maher befindet/befinden.

NAVIMOW Fehlersuche & Fahrzeugtest



4.1 Navimow X4-Serie Priifgegenstande

Alle 379 Prifgegenstande
ACU Platine (Hauptplatine) 62 Priifgegenstinde
Vordere Treiberplatine 121 Prifgegenstdnde
Hintere Treiberplatine 44 Prifgegenstande
Kameramodul 21 Prifgegenstinde
Beleuchtung im oberen Gehause 3 Prufgegenstdande
Kahlluftermodul 3 Prifgegenstande
Ladestation 2 Prufgegenstdande
Primdrantenne 9 Priifgegenstinde
Lautsprechermodul 3 Prifgegenstande
Hallsensorplatine 6 Priifgegenstande
Rickseite der StoRstange mit Basis-Schalter-/Sensor-Leiterplatte 9 Priifgegenstande
Find my Battery (GPS Tracker) 1 Prifgegenstande
Regensensor 3 Prufgegenstdande
Verstellmotor fiir die Schnitthéhe 14 Prifgegenstande
Mahmotor 10 Prifgegenstande

NAVIMOW

Fehlersuche & Fahrzeugtest



Vorderradmotor 10 Prifgegenstdnde
Lenunksmotor 24 Prufgegenstdande
Hinterradmotor 10 Prifgegenstande
Display-/Tastatur-Platine 18 Priifgegenstande
Batterie 6 Priifgegenstande

Die Service-App unterstiitzt sowohl umfassende Prifungen aller Teile als auch gezielte Priifungen bestimmter
Teile
und bietet den Benutzern so die Flexibilitat, die Prifungen nach Bedarf durchzufihren.

Nach Auswahl der gewlinschten Priifgegenstande kann die Priifung gestartet werden.

< Fehlersuche und Fahrzeugtest
Modell X430E
Seriennummer 22AAE2602Y0438

Teile fiir den Test auswahlen

Alle

ACU-Platine

Testgegenstande 0/62

Vordere Antriebsplatine

Testgegenstande 0/121

Hinterantrieb-Platine

Testgegenstande 0/44

Kameraeinheit

Testgegenstande 0/21

Test der oberen Gehdusefrontleuchte
Testgegenstinde 0/3

Lifter-Montagesatz

Testgegenstande 0/3

Ladestation

NAVIMOW Fehlersuche & Fahrzeugtest



5 Austausch der Bauteile (RMA)

Die X4-Serie folgt denselben Prinzipien wie die H2-Serie. Anstatt das Besitzerkonto zu tberprifen, wird bei der
Einleitung einer RMA-Reparatur die Ubereinstimmung von Seriennummer und Produktnummer tberpriift. Ahn-
lich wie bei der H2-Serie gibt es drei Moglichkeiten, die Seriennummer des Mahers einzugeben: manuelle Einga-
be, Auswahl der vom System vorgeschlagenen Seriennummer oder Scannen des Barcodes mit der Seriennummer
auf dem Etikett des Mahers.

< SN-Seriennummer

%Mnaﬁls&ééﬁdwmgebamen Sie noch"e;i-nmal, ob die
SN korrekt ist, damit sie nicht mit einem anderen Mahroboter
SdhwethiseRA6indY0438

_I\_IAVIMOW RMA-Reparatur



ACU-Daten wiederherstellen

Befolgen Sie nach dem Austausch der ACU-Platine die Anweisungen der App, um den QR-Code der PN
auf der ausgetauschten ACU-Platine zu scannen, oder geben Sie diese manuell ein. In diesem Schritt wird die SN
Uberpriift, indem die Ubereinstimmung mit der PN der ACU-Platine bestatigt wird.

09:41 -
£ PM Serial number
=
N1DCA1950J0029 [ x ] =i
ACU board:

Please scan the QR codes of the PN on the
replaced ACU board or fill it in
manually.This step is to check if the SN is
correct by verifying the bond between the
SN and the PN.

Modelle der X4-Serie unterstiitzen die Wiederherstellung von Cloud-Daten auf der neuen ACU-Platine, nachdem
diese ausgetauscht wurde. Tippen Sie auf ,,Daten wiederherstellen” und warten Sie, bis der Vorgang erfolgreich
abgeschlossen ist.

HAVIMOW RMA-Reparatur



Synchronisierung der Daten von neuen Teilen

ACU-Daten wiederherstellen

Wenn Sie die ACU-Platine ausgetauscht haben, gehen
historische Daten verloren. Tippen Sie auf ,Ja", um sie aus
der Cloud wiederherzustellen. Andernfalls tippen Sie auf
,Nein".

Data restoration successful

< Daten wiederherstellen

1. Der Mahroboter sollte an ein Netzwerk angeschlossen sein.
2. Der Akkuladestand sollte mindestens 20 % betragen.
3. Tippen Sie auf ,Daten wiederherstellen” und warten Sie dann

etwa 35 Sekunden, bis die Wiederherstellung abgeschlossen
ist.

Daten wiederherstellen

Hinweise: Der Maher muss mit dem Netzwerk verbunden sein; der Akkustand sollte bei mindestens 20 % liegen;
tippen Sie auf ,,Daten wiederherstellen” und warten Sie etwa 35 Sekunden, bis die Wiederherstellung

abgeschlossen ist.

NAVIMOW

RMA-Reparatur



Kamerakalibrierung

Wenn Sie eine oder alle der folgenden Komponenten austauschen, die ACU-Platine oder das Kameramodul, ms-
sen Sie diesen Kalibrierungsschritt durchfiihren.

Tippen Sie auf ,Ja“ und folgen Sie den Anweisungen der App, um den Kamerakalibrierungsvorgang zu starten:

13:30 P R AT 778
< STERA 1/3

1. Place the mat on the floor with the
Segway logo facing you, as shown in the
image below.

2. Place the mower as shown in the image
below. Align the mower's rear edge with
Line -800 on the mat horizontally, and
ensure the outward-facing side of the

left wheel aligns with Line AR on the mat
vertically.

3. Tap 'Next'.

NAVIMOW 2 @ secwav

-800

Next (45s)

NAVIMOW

Kamerasensor kalibrieren

Wenn Sie entweder einen Kamerasensor oder das
ACU-Platine ausgetauscht haben, tippen Sie auf ,Ja".
Andernfalls tippen Sie auf ,Nein".

13:31 ARl Tl &

< STEP 2 2/3

1. Calibrate one of the cameras.

Left

Front

Right

2. Set the tri-fold calibration board upright
with its back facing the Segway logo. Align
the middle panel with Line 450 horizontally
and place the lower right corner on the mark
(B, 450), as shown in the image below.

NAVIMOW A @ scowar

.(BI,ASO) 450

-800

Note: Card boards should be set up
exactly the way they are in the image.
Otherwise, the calibration results may be
inaccurate.

& STEP 3 3/3

1. Make sure the card boards are placed
exactly the way they are in the image.

2. Turn on a white light, and place the light
over the card board. Make sure the light
shines evenly on it.

3. Tap 'Start calibration’ and wait for about
20 seconds until the calibration is done.

Note: To place the card board correctly,
check if the side with 3 circles is facing the
ground.

Start calibration

RMA-Reparatur



1. Achten Sie darauf, dass die Tafeln genau so platziert sind wie auf dem Bild.

2. Schalten Sie eine weile Lichtquelle ein und richten sie auf den Karton. Achten Sie darauf, dass das Licht gleich-
malig darauf fallt.

3. Tippen Sie auf ,Kalibrierung starten” und warten Sie etwa 20 Sekunden, bis die Kalibrierung abgeschlossen ist.
4. Wahlen Sie nacheinander jede Kamera zur Kalibrierung aus, bis alle drei Kameras erfolgreich kalibriert sind.

Calibration successful
Calibration successful

Sensor All 3D Camer Sensor were Calibrated

Please calibrate another 3D Camer

NAVIMOW Fehlersuche & Fahrzeugtest



Kalibrierung der IMU und Anpassung der Antriebsplatine

-IMU-Kalibrierung: Wenn Sie die ACU-Platine austauschen, miissen Sie diesen Kalibrierungsschritt durchfihren.
Tippen Sie auf ,Ja“ und folgen Sie den Anweisungen der App, um die IMU-Kalibrierung zu starten:

1. Stellen Sie den Maher wie in der Abbildung unten gezeigt auf ebenen Boden.

IMU-Sensorkalibrierung

Wenn Sie die ACU-Platine ausgetauscht haben, tippen

Sie auf ,Ja“, um die Kalibrierung fiir den IMU-Sensor zu
starten. Andernfalls tippen Sie auf ,Nein”, um diesen Teil zu
uberspringen.

2. Tippen Sie auf ,Kalibrierung starten” und warten Sie, bis der Vorgang erfolgreich abgeschlossen ist.

NAVIMOW

Fehlersuche & Fahrzeugtest



NAVIMOW

09:41 all T @

< IMU sensor calibration

1.Lay the mower on a flat ground as it's
shown in the image below.

2.Tap 'Start calibration' and wait until it is
successful.

Start calibration (3s)

X3l Tl

Calibration successful

Fehlersuche & Fahrzeugtest



-Anpassung der vorderen Antriebsplatine

Wenn Sie die vordere Antriebsplatine austauschen, missen Sie diesen Kalibrierungsschritt durchfiihren.
Tippen Sie auf ,Ja“ und folgen Sie den Anweisungen der App, um die Anpassung der vorderen Antriebsplatine zu
starten:

de vordere Antriebsplati

Wenn Sie die vordere Antriebsplatine ausgetauscht haben,

tippen Sie auf ,Ja". Andernfalls tippen Sie auf ,Nein".

NAVIMOW Fehlersuche & Fahrzeugtest



1. Nachdem Sie die vordere Antriebsplatine durch eine neue ersetzt haben, missen Sie die neue Platine an beide
Lenkmotoren anpassen; andernfalls funktioniert die neue vordere Antriebsplatine nicht.

2. Tippen Sie auf ,,Anpassung starten” und warten Sie, bis der Vorgang abgeschlossen ist.

Hinweis: Bevor Sie mit den oben genannten Schritten beginnen, stellen Sie sicher, dass das Rad frei von Ver-
schmutzungen wie Schlamm, Grasschnitt oder anderen Hindernissen ist.

13:32 Xl Tl A%l Sl

4 Matching front drive PCB

1. After replacing the front drive PCB with

a new one, you need to adapt the new PCB
to both steering motors; otherwise, the new
front drive PCB will not work.

2. Tap 'Start matching' and wait for it to
complete.

Note: Before starting the steps above, make
sure the wheel is clear of debris, such as
mud, grass clippings, or other obstructions.

Matched successfully

Start matching

NAVIMOW



-Antennen-Kopplung

Wenn Sie die Antenne austauschen, miissen Sie diesen Kopplungsschritt durchfiihren. Tippen Sie auf ,,Ja“ und
folgen Sie den Anweisungen der App, um die Antennen-Kopplung zu starten:

15:41 LR TN o
4 Antenna list
Primary ~ Offline
PN:Z030CYM26AJG1444
U
Delete

Antennenkopplung

Wenn Sie eine Antenne ausgetauscht haben, tippen Sie auf
,Ja“. Andernfalls tippen Sie auf ,Nein".

Primér | Offline
PN: Z030CYM26A3G0397

s
D

NAVIMOW
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4 Pair antenna

1. Check if the antenna is plugged in from
the light at the bottom of the antenna.
Offline: Pulsing green

Pairing: Flashing green

Online: Solid green

2. To start pairing, press the button at the
bottom of the antenna head with a pin, and
wait until the light turns green.

3. Tap 'Start pairing' via the app, and the
light on the mower flashes green. Wait
until the pairing is done (takes 3 minutes at
most).

1. Uberpriifen Sie anhand der LED an der Unterseite der Antenne, ob diese angeschlossen ist.
Offline: Griines Blinken
Kopplung: Griines Blinken

Online: Dauerhaft griines Leuchten

2. Um die Kopplung zu starten, driicken Sie mit einer Nadel auf die Taste an der Unterseite des Antennenkopfes
und warten Sie, bis die LED griin leuchtet.

3. Tippen Sie in der App auf , Kopplung starten” — die LED am Maher blinkt daraufhin griin. Warten Sie, bis die
Kopplung abgeschlossen ist (dauert maximal 3 Minuten).

NAVIMOW



-Kalibrierung des linken Lenkmotors

Wenn Sie den linken Lenkmotor austauschen, missen Sie diese Kalibrierung durchfiihren.
Tippen Sie auf ,,Ja“ und folgen Sie den Anweisungen der App, um die Kalibrierung des linken Lenkmotors zu star-

ten:

Kalibrierung des linken Lenkmotors

=

Wenn Sie den linken Lenkmotor ersetzt haben, tippen Sie
auf ,Ja". Andernfalls tippen Sie auf ,Nein'.

T
|

1. Vergewissern Sie sich, dass der QR-Code auf dem linken Lenkmotor angebracht ist. Scannen Sie den QR-Code,
um den linken Lenkmotor zu kalibrieren. Wenn Sie auf ,Nein” tippen, fahren Sie bitte mit Anweisung Nr. 2 fort.

15:44 ARl &

{  Left steering motor calibration {  Left steering motor calibration
Ensure the QR code is labeled on the left Scan the QR code to calibrate the left
steering motor. steering motor.

= b

Scan QR COde
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2. Bauen Sie den linken Lenkungsmotor vor der Kalibrierung in den Maher ein.
3. Wenn der Motor eingebaut ist, tippen Sie auf , Eingebaut” und starten Sie die Kalibrierung.

4. Wenn der Motor nicht eingebaut ist, tippen Sie auf ,Nicht eingebaut”®. Falls auch der rechte Lenkungsmotor
ausgetauscht werden muss, empfehlen wir, beide Motoren gleichzeitig auszutauschen, um Zeit und Aufwand zu
sparen.

15:44 P B R TRATIN 64

< Left steering motor calibration

1. Install the left steering motor on the
mower before calibration.

2. If the motor is installed, tap 'Installed'
and begin calibration.

3. If the motor is not installed, tap 'Not
Installed'. If the right steering motor also
needs replacement, we recommend
replacing both motors at the same time to
save time and effort.

Installed

Not installed

NAVIMOW
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5. Tippen Sie auf das Symbol ,,Drehen” (oder halten Sie es gedriickt), um den linken Lenkmotor in die Neutralstel-
lung zu bringen und die Vorder- und Hinterrader auszurichten. Tippen Sie anschlieBend auf ,Kalibrierung starten”,
um den Vorgang zu beginnen. (Falsch ausgerichtete Rader kénnen zu ungewdéhnlichen Bewegungen wahrend des
Mahens fuhren; flr optimale Ergebnisse verwenden Sie ein Ausrichtungswerkzeug.)

13:33 Nl Sl

4 Left steering motor calibration

Tap (or long press) the Rotate icon to set
the left steering motor to neutral and align
the front and rear wheels. Then tap 'Start
calibration' to begin. (Misaligned wheels
may cause abnormal movement during
mowing; for best results, use an alignment
tool.)

Clockwise Counterclockw
ise

Start calibration

6. Der rechte und der linke Lenkmotor durchlaufen denselben Kalibrierungsprozess.

NAVIMOW



-Kalibrierung des Hohenverstellmotors

Wenn Sie die vordere Antriebsplatine, den Hohenverstellmotor, die Kabelverbindung oder den Hohenverstellrah-
men ausgetauscht haben, missen Sie diese Kalibrierung durchfiihren.

Tippen Sie auf ,Ja“ und folgen Sie den Anweisungen der App, um die Kalibrierung des Hohenverstellmotors zu
starten.

Kalibrierung des Hoheneinstellmotor

Lyl

-

| =
|

a
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15:42 ARl Tl @& 15:42 ARl Tl @&
< STEP 1 1/2 < STEP 2 212
1. Remove any grass clippings or debris 1. Lay the mower on a flat ground as it's
from the height adjustment motor to shown in the image below.

prevent it from getting stuck.

2. Tap 'Start calibration’ and wait until it is
2. Tap 'Next'. successful.

Note: Before operation, remove the blades
to prevent possible cuts during the test.

1. Entfernen Sie Grasreste oder Schmutz vom Motor fiir die Hohenverstellung, um ein Blockieren zu verhindern.

2. Tippen Sie auf ,Weiter”.

Hinweis: Entfernen Sie vor der Inbetriebnahme die Messer, um mogliche Schnittverletzungen wahrend des Tests
zu vermeiden.

3. Stellen Sie den Maher wie in der Abbildung unten gezeigt auf ebenen Boden.

4. Tippen Sie auf , Kalibrierung starten“ und warten Sie, bis der Vorgang erfolgreich abgeschlossen ist.

ARl @

Calibration successful
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6. Fahrzeug-Praxistest X4-Serie

Der Fahrzeug-Praxistest dient der Uberpriifung der GNSS-Funktionalitit. Stellen Sie den Maher wihrend dieses
Tests auf einer freien Flache mit guter GNSS-Signalabdeckung auf.

Es ist unbedingt erforderlich, zuvor den Abschnitt ,,Fehlerbehebung & Fahrzeugtest” abzuschlieBen und sicherzu-
stellen, dass alle Testpunkte erfolgreich bestanden wurden, bevor Sie mit dem Fahrzeug-Praxistest fortfahren.

Befolgen Sie zur Vorbereitung auf den Praxistest bitte diese Richtlinien:

SCHRITT 1

Stellen Sie den Maher und 1 oder 2 Antennen (je nachdem, wie viele Sie haben) wie in der Abbildung

unten gezeigt auf. Stellen Sie sicher, dass die Antenne(n) bereits mit dem Maher gekoppelt ist (sind) und die ge-
samte Firmware auf dem neuesten Stand ist.

SCHRITT 2

Uberpriifen Sie, ob der Maher dieselbe Route fahrt, wie in der Abbildung unten dargestellt. Wenn der Maher
anhalt und mit der Riickseite zur Ladestation zeigt, Gberprifen Sie, ob der Maher nach einem Stopp von 3 Sekun-
den automatisch zur Ladestation zuriickkehren kann. Bitte warten Sie, da der gesamte Vorgang etwa 2 Minuten
dauert.

< Fahrzeug-Praxistest < Fahrzeug-Praxistest

Bitte wéhlen Sie mindestens eine zu testende Antenne aus. Bitte vergewissern Sie sich, dass die nachfolgend aufgelisteten
Vortests vor dem Praxistest des Fahrzeugs ,bestanden” sind.

Wie fiihren Sie einen Fahrzeug-Praxistest durch?

Primar ~ Offline
PN: Z030CYM26A3G0397
Seriennummer Bestanden
o . 22AAE2602Y0438 22AAE2602Y0438
Wenn der Benutzer die Originalantenne nicht zur Reparatur
eingesendet hat, kdnnen Sie eine Testantenne vom
Ku_ndendlenstzemrum verwenden, um die Funktionen des ACU-PN Bestanden
Méhroboters zu testen.
Diese Testantenne Uberschreibt nicht die Daten der Z0BTG0126A924432
Originalantenne.
Testantenne hinzufiigen > o
C MO Rk Primé@re Antenne PN Bestanden
Z030CYM26A3G0397
RX-Si drke von Primé

>-55

TX-Signalstéarke von Mahroboter an
Priméarantenne i

>-55
Berechnung des RTK-Signals (44) A

AuBer Modellen, die nur NRTK verwenden, benétigen andere
Modelle eine Antenne, um vollstandig getestet zu werden.

GNSS-Platine RTK 1

Test starten
( ol ]
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Klicken Sie auf ,Wie fihrt man einen Fahrzeug-Feldtest Praxistest?”, um die Seite mit der Bedienungsanleitung zu
offnen.

& Anweisungen

SCHRITT 1

1. Finden Sie eine ebene Flache

mit den Abmessungen 3*3 m.
Vergewissern Sie sich, dass die
Stelle innerhalb der Reichweite eines
starken GPS-Signals liegt.

2. Platzieren Sie den Mahroboter
wie in der Abbildung unten gezeigt.
Vergewissern Sie sich, dass der
Mahroboter mit der Ladestation
gekoppelt ist (es leuchtet kein rotes
Licht) und alle Firmwares aktualisiert
sind.

3. Tippen Sie auf ,Test starten”.

=
a8
E 23m i
] =3m i
< Anweisungen
SCHRITT 2

Priifen Sie, ob der Mahroboter den
gleichen Weg wie in der Abbildung
unten gezeigt nimmt. Wenn der
Mahroboter anhalt und mit der
Riickseite zur Ladestation steht,
priifen Sie, ob der Méhroboter
automatisch zur Ladestation
zurlickkehren kann, nachdem er 3
Sekunden lang angehalten hat. Bitte
warten Sie, der gesamte Vorgang
dauert etwa 2 Minuten.

—
|"¢

1. Bestanden: Der Mahroboter verhalt
sich wie erwartet. Bitte ziehen Sie

NAVIMOW



Bitte stellen Sie sicher, dass die folgenden Vorabtests vor den Fahrzeug-Praxistest mit ,,Bestanden” abgeschlossen

sind.

Klicken Sie auf ,Test starten®, um den Fahrzeug-Praxistest zu beginnen. Nach erfolgreichem Abschluss des Tests
wird auf der Seite die Meldung ,Test erfolgreich bestanden” angezeigt.

NAVIMOW

13:27 ARl Sl

& Vehicle field test

Note: Please make sure the following
pre-tests are 'Passed' before the vehicle field
test.

How to do a vehicle field test?

SN Passed
22AAD2602Y3473 22AAD2602Y3473
ACUPN Passed

Z0BTG0126AJ31137

Primary antenna PN Passed

Z030CYM26AJG1444

RX signal strength sent
from the primary antenna -

>-55

TX signal strength sent by
the mower to the primary
antenna 7S

>-55

RTK signal calculation (29) A

GNSS board RTK 1

>=39

GNSS board RTK 2

>=39

GNSS board RTK 3

>=39

s,

Primary antenna RTK 1

s

>= 30

Primary antenna RTK 2

>=39

Primary antenna RTK 3
"<

>=39

Start test

Test passed and power off




Testergebnis:

1. Bestanden: Der Maher verhalt sich wie erwartet. Bitte nehmen Sie den Méaher von der Ladestation ab oder

schalten Sie die Ladestation aus und tippen Sie auf , Test bestanden und ausschalten”. Der Maher beendet den
Test durch automatisches Ausschalten.

2. Nicht bestanden: Der Maher verhalt sich nicht wie erwartet. Bitte flihren Sie die ,,Fehlerbehebung & Fahrzeug-

test” durch und diagnostizieren Sie Probleme gemaR der Anleitung zur Fehlerbehebung. Wenden Sie sich an den
Kundendienst, falls Probleme auftreten.

NAVIMOW
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